
"RisinǕjumu izpǛte pilnu kokvedǛjukravu 

uzkrauġanas nodroġinǕġanai"



SituǕcijas raksturojums

1. 2015.gada maijǕ LVM ieviesa jaunu koksnes produktu pǕrvadǕjumu pakalpojuma apmaksas modeli, 

mainot samaksas attiecǭbu starp nobraukto attǕlumu un pǕrvadǕto apjomu no 60:40 uz 85:15

2. KǕ viens no riskiem, 2015.gadǕ ievieġot jaunu apmaksas sistǛmu, tika identificǛts potenciǕls vidǛjǕs 

pǕrvadǕtǕs kravas apjoma samazinǕjums. AnalizǛjot ikgadǛjo vidǛjǕs kravas apjomu, redzams, ka 

risks ir iestǕjies un vidǛjǕs kravas apjoms samazinǕs;

3. VidǛjǕs kravas samazinǕjums ietekmǛ kokmateriǕlu pǕrvadǕjumu izmaksas, tǕdǛǸ, nepiecieġams 

turpinǕt pilnveidot pǕrvadǕjumu pakalpojumu un tǕ apmaksas kǕrtǭbu, ar mǛrǵi rast risinǕjumu, kǕ 

nodroġinǕt, lai pǕrvadǕjumu pakalpojumu sniedzǛjs bȊtu ieinteresǛts pǕrvadǕt maksimǕli pieǸaujamo 

kravas apjomu, par to saǺemot atbilstoġu samaksu;

4. KokvedǛjaietilpǭbu galvenokǕrt ierobeģo pieǸaujamǕ maksimǕlǕ masa (t). Lǭdz ar to, jǕrod 

risinǕjums, kǕ katrǕ kravǕ kokvedǛjsiekrauj maksimǕli pieǸaujamo masu (t).

5. KǕ viena no ġǭ brǭģa kokvedǛju kravas apjoma noteikġanas metodes (kokvedǛja vadǭtǕja acumǛrs) 

trȊkumiem ir tǕs neprecizitǕte, kas ietekmǛ darba uzdevumu un piegǕģu plǕnoġanu, kǕ arǭ ġǭ 

informǕcija ir izmantojama tikai operatǭviem darbiem.



Projekta mǛrǵi un uzdevumi

IzvǛrtǛt potenciǕlos risinǕjumus, lai nodroġinǕtu maksimǕlǕs (pilnas) kravas 

uzkrauġanu.

Projekta laikǕ novǛrtǛt iespǛjas ar noteiktu svaru veidu izmantoġanu sasniegt ġǕdus mǛrǵus:

1. Pilnu kravu uzkrauġana (pǛc iespǛjas tuvǕk 52t, tǕs nepǕrsniedzot);

2. KrǕjumu uzskaites precizitǕtes uzlaboġana (ġoferis apjomu nenosaka pǛc acumǛra, bet 

svǛrġanas rezultǕts tiek pǕrrǛǵinǕts m3);

3. Apmaksas sistǛmas maiǺa (maksǕt par t/km).

Projekta uzdevumi:

Å IzpǛtǭt un salǭdzinǕt daģǕdus risinǕjumus/metodes kravas masas noteikġanǕ, lai nodroġinǕtu maksimǕlu 

kokvedǛjukravnesǭbas izmantoġanu

Å ǹemot vǛrǕ izpǛtes rezultǕtus, veikt modelǛġanu un aprǛǵinus, lai noteiktu optimǕlǕko risinǕjumu LVM 

situǕcijai



Attǭstǭbas projektu vadǭtǕjs

PiegǕģu plǕnoġanas vadǭtǕjs

Transporta uzskaites speciǕliste/ 

Loǥistikas speciǕliste

Loǥistikas speciǕlists

Loǥistikas speciǕlists

Transporta plǕnoġanas vadǭtǕjs

Loǥistikas vadǭtǕjs

SIA çJǕdeè un SIA çKrauzersè 

kokvedǛjuvadǭtǕji

SIA çVolvo TruckLatviaè, Silava 

eksperti

Projekta dalǭbnieki
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Projekta norise

ProjektǕ izmantoto tehnoloǥiju apzinǕġana un iekǕrtu sagǕde. Nolemts projektǕ izmantot ġǕdas svǛrġanas 

tehnoloǥijas un iekǕrtas

Å Tamtron svari manipulatoram (SIA Cargo Mobile)

Å Intermercato svari manipulatoram (LVMI Silava)

Å Volvo kokvedǛjiar pneimo piekari 

Å StacionǕro svaru izmantoġana piegǕdes vietǕs

Å PǕrvietojamie platformu ass svari (LVMI Silava)

Å MetǕla etaloni svaru kontrolei

Metodikas izstrǕde un projekta praktiskǕs norises plǕna sagatavoġana t.sk. datu ievǕkġanai 

nepiecieġamo resursu aprakstǭġana (prasǭbas stacionǕrajam testa laukumam, etaloni, 

veidlapas, ġofera pienǕkumi utt.)
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Projekta norise2
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VienoġanǕs noslǛgġana ar projektǕ iesaistǭtajiem dalǭbniekiem

Å [..]

Greifera svaru uzstǕdǭġana kokvedǛjiem.

IekǕrtu pirmreizǛjǕ kalibrǛġana un projektǕ iesaistǭto dalǭbnieku mǕcǭbu seminǕrs pie SIA Volvo Truck Latvia.

Datu ievǕkġana un praktiskǕs testu sesijas

Å Ikdienas kravu pǕrvadǕjumos 

Å Koksnes produktu krautuvǛs 

Å Testa sesijas ostǕ

Å IknedǛǸas svaru kontrole ar etaloniem SIA Volvo Truck Latvia

Å Datu apkopoġana
OKT



Projekta norise2
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DEC

NOV

Datu apstrǕde un analǭze.

Papildus Volvo kokvedǛja(SIA JǕde) pneimo piekareskalibrǛġana un izpratnes veidoġana 

par kokvedǛjapieejamo datu pneimo piekaresdarbǭbas principiem.

Gala ziǺojuma sagatavoġana.
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IzpǛtǕmǕs tehnoloǥijas

Å KokvedǛji ar pneimopiekari. Sensoru rǕdǭjumi par automaġǭnas ass slodzǛm no pneimo piekares.

Å Intermercato greifera svari

Å Tamtron greifera svari



IzpǛtǕmǕs tehnoloǥijas

KokvedǛjaass svari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari
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Gaisa spiediena izmaiǺas 

pneimatikas sistǛmǕ.

Darbǭbas princips balstǭts uz metǕla 

deformǕciju. Tenzometriskieslodzes devǛji 

pǕrveido deformǕciju mainǭgǕ elektriskǕ 

signǕlǕ. Tenzometriskaisslodzes devǛjs ir 

elastǭga metǕla konstrukcija ar tam 

piestiprinǕtiem tenzopretestǭbǕmun citǕm 

palǭgdaǸǕm.

Darbǭbas princips balstǭts uz hidraulikas

principiem (spiediena izmaiǺas). 

SvǛrġanas sistǛma sastǕv no spiediena 

sensora un indikatora, kurġ pǕrvǛrġ 

spiediena mǛrǭjumu masas mǛrvienǭbǕ.

+/-250 Kg uz asi (3-7%) +/-2% +/-2%

KalibrǛġana veicama ar pilnu kravu 

un bez kravas, mainot 

uzstǕdǭjumus sistǛmǕ.

KalibrǛġana veicama pa asǭm uz 

platformu svariem, kǕ arǭ sverot 

sastǕvu uz stacionǕrajiem svariem.

KalibrǛġana veicama ar etaloniem 

(noteiktas masas priekġmets) mainot 

uzstǕdǭjumus sistǛmǕ. Datu novirze 

mǛneġa laikǕ nav bȊtiski atġǵǭrusies

KalibrǛġana veicama ar etaloniem 

(noteiktas masas priekġmets) mainot 

uzstǕdǭjumus sistǛmǕ. Datu novirzei 

novǛrotas bȊtiskas svǕrstǭbas un 

atġǵirǭbas
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IzpǛtǕmǕs tehnoloǥijas

KokvedǛjaass svari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari
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Å SistǛma uzskaita masu pa 

asǭm un kopǛjo masu.

Å Ja priekġǛjǕ ass nav aprǭkota 

ar pneimo piekari, tad 

priekġǛjǕs ass slodze tiek 

aprǛǵinǕta pǛc algoritma. 

Å SistǛma uzskaita katra greifera svaru. 

IekrautǕ masa summǛjas kopǛjǕ. Katru 

greifera mǛrǭjumu iespǛjams attiecinǕt uz 

noteiktu kravas daǸu. 

Å Uzkraujot kravu, iespǛjams norǕdǭtu 

papildinformǕciju konkrǛtajai kravai 

(piemǛram, PVZ Nr., sortimentu u.tml.).

Å Uzkrauġanu iespǛjams uzskaitǭt pa 

konkrǛtiem lietotǕjiem, piemǛram, pa 

ġoferiem. 

Å Risks, ka kǕdu mǛrǭjumu nenofiksǛ, vai 

nepamana sistǛmas kǸȊdas (piemǛram, 

sistǛma neuzskaita mǛrǭjumu).

Å Nav nosakǕma masa pa asǭm.

Å KopǛjǕs masas iegȊġanai jǕsasummǛ 

kravas masa un sastǕva masa, kas ir 

mainǭga (degvielas daudzums, vadǭtǕju 

skaits, aprǭkojuma masa, dubǸi, ledus utt.).

Å SistǛma uzskaita katra greifera svaru. 

IekrautǕ masa summǛjas kopǛjǕ. Katru 

greifera mǛrǭjumu iespǛjams attiecinǕt 

uz noteiktu kravas daǸu. 

Å Katrai kravai iespǛjams norǕdǭt 

identifikatoru. 

Å Risks, ka kǕdu mǛrǭjumu nenofiksǛ, vai 

nepamana sistǛmas kǸȊdas (piemǛram, 

sistǛma neuzskaita mǛrǭjumu). 

Å Nav nosakǕma masa pa asǭm. 

Å KopǛjǕs masas iegȊġanai jǕsasummǛ 

kravas masa un sastǕva masa, kas ir 

mainǭga (degvielas daudzums, vadǭtǕju 

skaits, aprǭkojuma masa, dubǸi, ledus 

utt.).
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IzpǛtǕmǕs tehnoloǥijas
KokvedǛjaass svari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari
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Å Tiek fiksǛta kopǛjǕ masa un masa pa 

asǭm.

Å Nav jǕveic nekǕdas darbǭbas 

uzskaitei pa asǭm un kopǛjai summai.

Å Dati par sastǕvu un katru asi redzami 

mobilǕ displejǕ un automaġǭnas borta 

displejǕ.

Å Lai redzǛtu uzkrauto apjomu, 

jǕpǕrtrauc krauġana un jǕpaceǸ 

manipulatora balsti.

Å Svari savietojami ar mobilajǕm ierǭcǛm 

izmantojot speciǕli izstrǕdǕtu aplikǕciju.

Å Bluetooth savienojums.

Å LǕdǛjams akumulators.

Å Greifera svarus iespǛjams uzstǕdǭt 

visiem kokvedǛjumanipulatoriem Ǹoti 

ǭsǕ laikǕ.

Å NovǛroti datu savienojumu pǕrrǕvumi.

Å InformǕcija par mǛrǭjumu redzama 

tikai stacionǕrajǕ iekǕrtas displejǕ. 

Å Displejs ar svǛrġanas ierǭci savienots 

ar wi-fi. 

Å MainǕmas baterijas bez atlikuġǕs 

uzlǕdes indikatoriem.

Å Greifera svarus iespǛjams uzstǕdǭt 

visiem kokvedǛjumanipulatoriem Ǹoti 

ǭsǕ laikǕ.

Dati pieejami attǕlinǕti. Datus 

iespǛjams iegȊt/apstrǕdǕt Volvo 

DynafleetsistǛmǕ.

Dati pǕrsȊtami un apkopojami citǕs 

sistǛmǕs.

Datu pǕrneġana no svaru iekǕrtas uz 

citu iekǕrtu tikai ar USB. JaunǕkiem 

Tamtron modeǸiem datus var pǕrraidǭt uz 

mobilajǕm ierǭcǛm.
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IzpǛtǕmǕs tehnoloǥijas

KokvedǛjaass svari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari

C
it
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Tehnoloǥija nav kǕ atseviġǵa svaru iekǕrta, 

bet dati iegȊstami no kokvedǛjiemar pneimo

piekari ïlǛmums par ġǕdas tehnoloǥijas 

izmantoġanu jǕpieǺem pirms kokvedǛja

iegǕdes. KǕ papildus aprǭkojums iespǛjama 

bezvadu vadǭbas pults.
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Svaru veidu +/-

KokvedǛjaass svari

Å IespǛjamǭba ka svari nestrǕdǕs ir mazǕka.

Å Kravu komplektǛġanas gadǭjumǕ ir jǕrǛǵina paġam kǕds svars ir 

katrǕ reizǛ uzkrauts. UzrǕda tikai kopǛjo svaru.

Å Nav nosakǕms svars pa kasetǛm.

Å UzkrautǕs kravas masu var uzzinǕt tikai pǕrtraucot krauġanu, paceǸot 

manipulatora balstus.

Å Neprecǭzs masas rǕdǭjums ja kokvedǛjsnav izkustǛjies pǛc 

uzkrauġanas. 

Å Ilgs svaru kalibrǕcijasprocess. KalibrǕcijainepiecieġami stacionǕro 

svaru rǕdǭjumi un 6-platformu pǕrvietojamie svari.

Greifera svari

Å IespǛjamǭba ka svari nedarbosies ir lielǕka.

Å Nepiecieġama baroġanas elementu nomaiǺa/ uzlǕde.

Å Nav nosakǕms svars pa asǭm.

Å Nav nosakǕms precǭzs kopǛjais sastǕva un kravas svars.

Å IespǛja kǕdu greiferi nepieskaitǭt pie kravas kopǛjǕs masas.

Å IespǛja nepamanǭt ka svari nav fiksǛjuġi greifera svaru.

Å NovǛrotai svaru mehǕnisma savienojuma pǕrrǕvumi ar aplikǕciju.

Å Svaru mehǕnismu var salǭdzinoġi viegli iznǭcinǕt (gan paġu svara 

mehǕnismu, gan datu çglabǕtuviè



14

IespǛjami mehǕniski bojǕjumi!!!
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Projekta laikǕ izmantotie kokvedǛjiun to aprǭkojums

KokvedǛjs- Volvo FH

KokvedǛjaass svari

Å StȊrǛjoġǕ ass nav aprǭkota ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Å KokvedǛjavelkoġǕs asis ir aprǭkotas ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Å Piekabes visas asis ir aprǭkotas ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Greifera svari

Å Intermercato, darbǭbas princips balstǭts uz metǕla deformǕciju.

Å Garais manupulators

Papildus funkcijas

Å KokvedǛja vidǛjai asij ir ñatslogotǕjaò funkcija. 

Å Pultij ir vairǕki reģǭmi ar kuru palǭdzǭbu iespǛjams regulǛt kokvedǛja velkoġǕs 

asis:

-braukġanas reģǭms;

-krauġanǕs reģǭms;

-iespǛja krauties slǭpumǕ un noregulǛt kokvedǛjuuz vienu vai otru pusi, 

lai tas atrastos lǭmenǭ (bȊdiǺǕ atrodas lǭmeǺrǕdis).

KokvedǛjs- Volvo FH

KokvedǛjaass svari

Å StȊrǛjoġǕ ass nav aprǭkota ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Å KokvedǛjavelkoġǕs asis ir aprǭkotas ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Å Piekabes visas asis ir aprǭkotas ar spiediena sensoriem pneimopiekarǛ.

Greifera svari

Å Tamtron, darbǭbas princips balstǭts uz hidraulikas principiem (spiediena 

izmaiǺas).

Å Ǭsais manupulators

Papildus funkcijas

Å Riepu spiediena kontrole.

Å KokvedǛjamun piekabei ir paceǸami tilti.

Å Pultij ir vairǕki reģǭmi ar kuru palǭdzǭbu iespǛjams regulǛt kokvedǛjavelkoġǕs 

asis:

-braukġanas reģǭms;

-krauġanǕs reģǭms;

-iespǛja krauties slǭpumǕ un noregulǛt kokvedǛju uz vienu vai otru pusi, 

lai tas atrastos lǭmenǭ (manipulatora kabǭne ir lǭmeǺojama).


