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SituUcijas raksturoj ums

2015.gada maijU LVM ieviesa jaunu koksnes produkt u
t Ul

mai not samaksas attiecobu starp nobraukto att Ul umu
KU viens no riskiem, 2015.gadU ieviegot jaunu apmak
pUrvadUt Us kravas apjoma samazinUjums. AnalizUjot |
risks ir iestUjies un vidUjUs kravas apjoms samazin
Vi dUj Us kravas samazinUjums ietekmU kokmateri Olu pU
turpinUt pilnveidot pUrvadUjumu pakalpojumu un tU a
nodroginUt, lai pUrvadUjumu pakalpojumu sniedzUjs b
kravas apjomu, par to salAemot atbilstogu samaksu;
Kokved®fial pobu galvenokUrt ierobego pieNaujamU maks
ri si nUj ums, Kkdk keiddijUsakurjavhksi mUl i pi eNauj amo masu (
KU viena no g0 broga kokvedliJju kravas apjoma noteik
trT kumiem ir tUs neprecizitUOte, kas ietekmU darba u
i nformUcija ir izmantojama tikai operatoviem darbie



Projekta mUrgdgi un uzdev.t

| zvUrt Ut potenci Ul os risinUjumus, | ai nodr o¢
uzkrauganu.

Projekta |l ai kU novUrtUt iespUjas ar noteiktu sval
1. Pilnu kravu uzkraugana (pUc iespUjas tuvUk 52t,

2.KrDjumu uzskaites precizitl':Jtes‘ uzl abogana (gofe
svUrganas rezultUts tiek pUrruUginUts m3);

3. Apmaksas sistUmas mai Aa (maksUt par t/ km).

Projekta uzdevumi:

A 1lzpUtot un sal gdzinUt dagUdus risinUjumus/ metodes kr a
kokveldUgwnesdbas i zmantoganu

A -nemot vUrU izpUtes rezultUtus, veikt model Uganu un ap
situUcij ai



Projekta dal
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D

Att gstobas projekt
PiegUgu plUnoganas

Transporta uzskai:t
Logistikas speci Ul

Logistikas speci Ul

Transporta pl Unoga

s
s

Logistikas speci Ul
s
stikas vadot U]

SI1 A (ke un Kauzerse
kokvewWddat Uj i :
SI A ¢cVrodkkat vi ae,
eksperti i

Logi




C ProjektU izmantoto tehnologiju apzinUgana un iekOrt

Projekta norise

u S

tehnologijas un iekUrtas

I N

)

C Met odi kas izstrUde un proj ekt

a
nepieciegamo resur su aprakst(}g
ut

C veidlapas, gofera pienUkumi

Tamtron svari manipulatoram (SIA Cargo Mobile)

Intermercato svari manipulatoram (LVMI Silava)

Volvo k o k v eadpdginio piekari

StacionUro svaru izmantogana piegUdes vietUs
PUrvietojamie platformu ass svar i (LVMI Sil ava)
Met Ul a etaloni svaru kontrol ei

praktiskUs norises plU
n nUr

r
a (prasQgbas stacio

)



Projekta norise

VienoganUs nosl Uggana ar projektU iesaistdotajiem dal db

A L]

Greifera svarkwkwzdtU)d @gman a

|l ekUrtu pirmreizUjUO kalibrUgana un proj ekt Uruékeatvimi st 0t o

Datu ievUkgana un praktiskUs testu sesijas
A lkdienas kravu pUrvadUj umos
Koksnespr odukt u krautuvUs

Testa sesijaso st U
| k n e dsuaNi&aentrole ar etaloniem SIA Volvo Truck Latvia

@ Datu apkopogana

A
A
A
A




Projekta norise

Datu apstrUde un anal gze.

Papildus Volvok o k v e (I8 ) & J mneimo piekaresk al i br Ugana un i zpratnes veido
park o k v e gledjan@ datu pneimo piekaresd ar bobas princi pi em.

Gala zi Aojuma sagatavogana.
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| zpUt UmUs tehnol ogij as

A Kokvedphgimoparekari. Sensoru rUdoj umi prEeimo @ekares.ma ¢
A Intermercato greifera svari
A Tamtron greifera svari




| zpUt UmUs tehnol ogij as

Ko k v e cdsjs\ari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari

Gai sa spiediena iDzarmabi(g,ﬁ'baass princips baDaltk)tDlsaslzprmiernkli_iﬂraalikasb

pnei mati kas si st Wneld.or m@rzonjettiskies | od z es pde\nldjllplem (spiedie
pUrveldo deformUC|JuSvnng@gaJseisektUmaks
S|gn'I[érizdwnetr|ska|ssIodzes deemwlgesrarun indikato
el astogga met Ul a konssl;piukdiig’eaaamﬂltajmumu
plestlptreszdpreemUasthUm

@
O
1o
O

S

@
[m)

princips

D pal 0gdaNUm
I:S'_

N

o';

P +/-250 Kg uz asi (3-7%) +/-2% +/-2%

mh

o

Kali brUgana veicakal abrpPgana kemvama Kal ebanUganamvei cama

= un bez kravas, mainot (notei ktas masas priekgmethk)asmamavas pr

- uzstUdgjumus sistWm&tUdojumus sistUmluzdabdopomiszei st Un
= Kali brUgana veicamdnegaabkamkUznav bltheskUratggobusi ekas
_ platformu svariem, kU ar9o sverot atggirobas

v sastUvu uz stacionUrajiem svariem.



datu uzskait:

Q0j) umu

MU r

Ko k v e cadsjs\ari

| zpUt UmUs tehnol ogij as

Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari

SistUma uzskald Sasm@dsna paskaita katr,ﬁasgse[]fnarazska'rUa K
asOm un kopUjolmasaut U masa summUJasIbbptalpUU Khas aus umm!
Ja priekgUjU agsenderapmidk dfj a mu |espUramfseaathcqnumuu1

ar pneimo piekari, tad
priekgUj Us ashk
apruUginUta pUc

A

notei ktu kravas daNu. uz notei ktu kravas
Ugskodne¢oti «kavu, iespllKamsanokbtdghu iesp!
papbgobdi nfmmar mUci j u konk idéhtifilkajo.i kr av ai

(pi emUram, PVZ Nr., siooRibsment uaukOUmu. mUr
Uzkrauganu iespUjams umskambogt past Umas |
konkrUtiem |lietotUjiemsipté&mbrampzpaaita
goferi em. A Nav nosakUma masa |

Ri sks, ka kUdu mUeruﬁmKopEanstlmablasvaegh
nepamana si st Umas kNIdhsa(/psemtalsamun sas/
sistUma neuzskaita mUrmpumogpa (degvielas

Nav nosakUma masa pa asgmits, aprogkoj uma
KopUj Us masas ieglganautt)j UsasummU
kravas masa un sastUya masa, kas ir

mai ngga (degvielas daudzums, vadot Uju

skaits, aprokojuma masa, dubNi, |l edus ut



Datu
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| zpUt UmUs tehnol ogij as

Ko k v e cagbjs\aari Intermercato greifera svari Tamtron greifera svari

Tiek fiksUta kopUjaUsyasia davimaesta jpa@mi air |l mboi mB¢iUmai pac il
asoQom. i zmantoj ot speci Ul | ilzlsarUsiuaulapUlkJUl
Nav jUOveic nekUdasg glatbdhdsBieSojums. A Displejs ar svUrg
uzskaitei pa aSQmA“L”Ud‘@JpHJm@' a%%rﬁ%alatorsarwm

Dati par sastUvu yngkaity g, asig,rygd uzsan}'esAngilamtslmalzsbaqut|Ja'

(rjnlots):o:gjglspleju unv‘?sférhl?g]ﬁg%ﬂigﬂlutboulaatorlemlNdEB I ndi kat or |
Lai redz0tu uzkr a QS% ai kU. A Greifera svarus i
o , Fﬁil\? B oL t u savi enwsienmkia k beraUerlu umli a t «
j UpUrtrauc krauga U\ @bécgﬁ = 0 Kp o
manipulatora balsti. 0sU I aikU.

Dati pieejami at tDhltiintlr.silaatmis un apRapojpbinegawa no s
i espUjams i eglt/ aspissttrlhddbt. Vol vo citu iekUrtu tikali
Dynafleets i st UmU. Tamtronmode Ni em dat us

mobilajUm ierdgcUm.



Citi

| zp Ut UmUs

tehnol ogi | as

Ko k v e dadsjs\ari Intermercato greifera svari | Tamtron greifera svari
Tehnol ogija nav kU atsevigga svaru iekUrta,

bet dat i ikeogkivsetdaihphieierow

piekarii | Umums par ¢gUdas tehnol ogijas

i zmantoganu |j Kpkeddfj pi r ms

i egUdes. KU papildus aprokojums iespUjama

bezvadu vadobas pult s

Weighing Semi Automatic E

929 .

2 1297 kg




Svaru veidu +/-

Kok v e daid$js\ari Greifera svari

| espUjamdba ka svari nestrUdUs |i4k Immag@dljaamoba ka svari nedarbosies
Kravu komplektUganas gadgjumU irA|jNepige miae pama mb krladasasaresl ément u
katrU reizU uzkrauts. UzrUda tikaiNkwplHdPLaVUMd Usvars pa asom.

Nav nosa_lkUms svars pa kaset Um. A Nav nosakUms precgzs kopUjais sa
UzkrautUs kravas masu var uzzinUg |td&kphj #UK0dRuFrodi K @iu dRdgi e Pla£iet
manlpulatoral_aalstus. o _ .| A lespUja nepamandgt ka svari nav f
Neprecozs maskﬂkwﬁmﬂ@\ﬂslmskmatmleg R(SJ\(;Urotai svaru mehUni sma savien

uzkrauganas. n . i} , .

_ a L _ - ] _ . A Svaru .mehUni smu var sal dgdzinogi
ligssvaruk a | i b mprdoeds.jKad i bnepi egai egami Str%é:ﬁlgﬁ'iuér%u gan datu cglabOtuvi e
svaru r Udgljatmionmu 6pUr vietojamie svari . ’






Proj ekt a

Kok v e dWUojvesFH
Ko k v e cadsjs\aari

| ai kkvedsmpnt ot a@r 0 k 0]

Kok v e dVovsFH
Ko k v e cid$js\ari

A StlrUjogU ass nav apr 0kpnai racrplsepkeerdwe/ﬁas§érﬁ§)6|o|géjmass nav aprokprteai mopisekerdl e

A Kokvedé&jkhogUs asi sspiediena sepsorigrkrt eismap.i e kK a&r

LJ<okvevjdaJllza.ogUs asis ir aprokphaesmap.i sk

A Piekabes visas asis ir appp&komapi Gakalsl% Eméﬁge?ek{ééﬁﬁeﬁs's v appR&iomasi akars

Greifera svari
A Intermercato,
A Garais manupulators

Papildus funkcijas

A KokvedUja vidUjai asij ir
A Pultij ir vairUOki regomi ar
asis:

-braukganas regoms;
-krauganUs regoms:

-iespUja krauties Isdkypeunidi¢gnmvaiotrupusie gul Ut _
(bidi A0 atrodas ¥ Qa}ntég&q,rblgqu)egoms,

|l ai tas atrastos | dmeno

fiat sl ogot Uj
kuru pal 0

Greifera svari

darbdbas princips balstogots uz meTfJ‘rmrIO'h djé"‘fr(?rorlﬂ@csljplf'nc'ps balstots uz hi

i zmai Aas)
A Qs amarspulators

Pagmldus funkcijas
kci) a
5 Ri uspledlenakontrole i egul Ot kokv de vel ko
Pg vedelUr]apJnlekab paceNami [t .

A Pultij ir vairUOki regomi amkWLerdd]Ijlmagﬁl
asis:

-braukganas regoms;

-iespUja krauties sl opumU un noregu
|l ai tas atrastos I gmen@ (manipul at c



